
KALKULUSKALKULUS
VARIASIVARIASIVARIASIVARIASI
RirinRirin SispiyatiSispiyati (20106003)(20106003)



TUJUANTUJUAN
Mencari titik yangMencari titik yang

meminimumkan/memaksimumkan suatumeminimumkan/memaksimumkan suatu
fungsionalfungsional

Turunan BerarahTurunan Berarah

TOOLTOOL



DIMENSI HINGGA

• 1 Dimensi

Algoritma Fermat ‘Jika f fungsi skalar 1

x̂
x̂

variabel yang terdiferensialkan f : R → 
R memuat nilai ekstrim di titik maka
f’( ) = 0’



• n Dimensi

      
 




xFxFxF
d

d
'

0

Didefinisikan F : Rn → R
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L adalah selisih antara energi kinetik danL adalah selisih antara energi kinetik danL adalah selisih antara energi kinetik danL adalah selisih antara energi kinetik dan
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