
SILABUS 

1. Identitas Mata Kuliah 

Nama Mata Kuliah  : Sistem Kendali Lanjut 

Nomor Kode   : EI. 481 

Jumlah Sks   : 2 (dua) 

Semester    : 8 (delapan) 

Kelompok Mata Kuliah : MKK 

Program Studi   : Pendidikan Teknik Elektro 

Status Mata Kuliah  : Pilihan 

Prasyarat   : System Kendali 

Dosen     : Tjetje Gunawan, drs 

 

2. Tujuan 

Setelah mengikuti mata kuliah ini, diharapkan mahasiswa dapat: 

- Memahami kosep macam-macam pengendali elektronik 

- Memahami cara mengidentifikasi fungsi alih system berdasarkan respon transien 

- Memahami karakteristik non linier dari system kendali 

 

3. Deskripsi  

Pada perkuliahan ini dibahas pengendali elektronik yang meliputi: Pengendali on-off, 

pengendali proporsional, pengendali integral, pengendali differensial dan pengendali 

komposit (PI. PD.PID). pengidentifikasian fungsi alih system kendali berdasarkan respon 

transien serta menganlisis karakteristik non linier dari suatu system kendali 

 

4. Pendekatan Pembelajaran 

- Metoda : Ceramah, Tanya jawab, diskusi dan latihan soal 

- Tugas : Tugas mengerjakan soal-soal dan membuat makalah 

- Media : Projector (OHP dan Infocus) 

 

5. Evaluasi Hasil Belajar 



Keberhasilan mahasiswa dalam perkuliahan ini ditentukan oleh prestasi yang 

bersangkutan dalam 

- Kehadiran dan pengerjaan tugas-tugas 

- Nilai : quiz, UTS, dan UAS 

 

6. Rincian Materi Perkuliahan tiap Perkuliahan 

Membahas materi perkuliahan sbb: 

1) Pengantar tentang pengendali elektronik 

2) Pengendali on-off 

3) Pengendali proporsional (P) 

4) Pengendali integral (I) 

5) Pengendali differensial (D) 

6) Pengendali PI dan PD 

7) Pengendali PID 

8) Ujian Tengah Semester (UTS) 

9) Identifikasi fungsi alih system orde -1 

10) Identifikasi fungsi alih system orde -2 

11) Identifikasi fungsi alih dengan system broida 

12) Identifikasi fungsi alih dengan system streg-naslin 

13) Gejala karakteristik non linier 

14) Kestabilan system kendali non linier 

15) Resume perkuliahan 

16) Ujian Akhir Semester (UAS) 
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