
2.1. KOORDINAT CARTESIAN (X,Y,Z) 



2.2. KOORDINAT SILINDER (, , Z) 

 =  jari-jari silinder melalui P atau jarak 
radial dari sumbu-z 

 = sudut azimut, diukur dari sumbu-x pada 
bidang xy 

z = sama dengan pada koordinat Cartesian  









2.3. KOORDINAT BOLA (r, , ) 

r =  jari-jari bola dengan pusat di titik 
asal dan melalui P; 

 = (disebut colatitude), sudut antara 
sumbu-z dan vektor posisi P; 

 = diukur dari sumbu-x (sama 
seperti koordinat silinder) 

















2.4. PERMUKAAN KOORDINAT KONSTAN 


















